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Moduldokumentation
Mehrtiirmodul MCU42-MDM-A/B

Geltungsbereich

TORMAX 1102, 1201 Swing Door Drive
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Verwendungszweck

Zusatzmodul fir die Drehfligeltirantriebe TORMAX 1102 und 1201 Swing Door Drive flr den Betrieb von Doppelfliigeltiiren
oder Schleusen. Des Weiteren wird das Modul eingesetzt bei Vernetzungen liber RS485 oder wenn zusatzliche, potentialfreie
Ein-, Ausgange notwendig werden.

Funktion

Die Kommunikation zwischen den Antrieben bei Doppelfliigeltiren und/oder Schleusen erfolgt tiber den CAN-BUS auf dem

MDM.

Mehrtiirmodul MCU42-MDM-A

Mehrtiirmodul MCU42-MDM-B
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Montage

nicht berdhrt werden.

T1640_2

1 Verbindungsstecker
Zusatzmodule

2 CAN

3 4 x Eingange
(2 x potentialfrei)

4 RS485
5 4 x Ausgange

(4 % potentialfrei)

6 Statusanzeige

c Das Modul muss beim Berthren vor elektrostatischer Entladung (ESD) geschiitzt werden. Andere Bauteile dirfen

* Modul nur im stromlosen Zustand einstecken und an
den vorgesehenen Punkten befestigen.
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Anschlussplan

Die Zusatzmodule EDM, PDM, MDM kénnen in beliebiger Reihenfolge angeordnet werden.
Klemmenanschluss Standardbelegung siehe T-1655.
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Ext. Speisung 24 VDC
<40 VDC
<30 VAC
<1A
Inbetriebnahme

Das Modul wird vom Basismodul BDM automatisch erkannt, sobald die Stromversorgung eingeschaltet ist.
Die LED-Statusanzeige leuchtet bei betriebsbereitem Modul.

Technische Daten

Prozessor
Systemiberwachung
Umgebungstemperatur
Abmessungen

CAN ext.

RS485

Ausgénge OUT 1-4 A/B

Eingange IN 1-2
Eingange IN 3-4 A/B

Modulschnittstellen:

32 Bit, 100 MHz

DIN 18650 Anforderung erf(llt

—-20...450°C
64 x 64 mm

CAN open, 125 kbit/s, 500 m in einer Linie (max. 22 m ab Stichleitung)
Details siehe T-1531 (RS485-Netzwerk)

Potentialfrei
Last max. 1 A (bei 20°C)

Thermischer Uberlastschutz, selbstriickstellend
Spannung max. 40 VDC/30 VAC
Potential gegen Erde max. 50 VAC/75 VDC

24 VDC/3 mA Pull up
Potentialfrei
Signalquelle 10-30 VDC

Potential gegen Erde max. 50 VAC/75 VDC

MCU42-BDM-A (T-1637)
MCU42-EDM-A (T-1638)
MCU42-PDM-A (T-1639)
MCU42-PIM-A (T-1691)
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